宁德职业技术学院VR+智能制造虚拟仿真实训基地建设（一期）
采购方案征集需求
为更好满足工业机器人技术专业的学生实训需求，减少教学成本，让学生在沉浸式教学环境中提升职业技能，建设VR+智能制造虚拟仿真实训基地的建设（一期）项目——VR机器人拆装实训室，通过引入先进的VR技术及配套的教学资源，搭建高度逼真的VR+智能制造全新实训教学环境，为师生带来全新的沉浸式教学体验。解决学校实训教学面临的应用管理难、开放共享难、创新难、可持续可扩展性弱，资源利用率低下等困境，而且能够为涉及高危或极端的环境、不可及或不可逆的操作，高成本、高消耗、大型或综合训练等提供可靠、安全和经济的实训项目。满足学校多学科专业的虚拟仿真教学、实训需求，激发学生、教师积极性和创造热情，为教师提供崭新的教学手段和教学方式，丰富教学内容，节约教育成本。
一、建设目标
[bookmark: _GoBack]VR+智能制造虚拟仿真实训基地建设（一期）主要建设VR机器人拆装实训室，包含VR机器人拆装实训系统、数字化集成产业应用系统、教学辅助系统、教师及学生桌椅、环境布置等。该实训室主要用于《工业机器人装调维修技术》课程实训教学，同时对接工业机器人装调国家职业技能等级证书教学标准。实训室面积118平方米。
二、建设内容、功能及需求
针对以上建设目标，VR+智能制造虚拟仿真实训基地项目建设（一期）需满足以下建设内容：
	项目名称
	数量
	预算（元）（含税含安装）
	规格要求

	VR+智能制造虚拟仿真实训基地项目建设（一期）
	1间
	500000
	1.VR机器人拆装实训系统25套：系统平台须参照国内工业机器人标准制定发起单位及龙头生产企业相关要求定制开发。系统包含拆装操作安全、操作练习、整体考核三个部分，可VR设备上进行实训教学。结合实际的六轴工业机器人装配和拆卸工艺，将工艺技能知识点融入操作步骤当中，虚拟场景中包含六个拆装练习区域，把实际工作项目设计为学习任务，引导学生自主完成，完成六个区域实训后能够解锁整体考核模式。VR硬件基于控制系统可二次开发，支持透视模式在头戴式头盔内可看到周围环境，以确保教学实训使用安全。
2.数字化集成产业应用系统2套：系统平台由硬件和内置虚拟仿真场景构成：硬件部分含：HMI、PLC、交换机、电机、温控、接线面板、电气元件（如：电源、空开、网口、蜂鸣器）等组成，仿真系统提供多种产业应用集成案例及丰富的设备库、零件库（如：工业机器人、AGV、立库、车床、加工中心、传送装置、变位机、视觉系统等）。可在虚拟产线自由搭建配置及调试，可进行视觉通讯并将信息传递给机器人或PLC。可与工业机器人仿真系统实时通讯并与PLC联合通讯及仿真，虚拟产线的动作逻辑由PLC程序控制，PLC常用于教育部职业院校技能大赛对标高职技能要求。机器人三维检测评估系统：可读取点云数据分析测量；可一键式分析识别输出孔深、长轴锥度、短轴锥度、孔垂线等功能；进行相关实训任务教学。
3.教学辅助系统1套：教学智慧输出端，可满足不同设备接入需求，提供相关输出等接口。提供云平台终端设备的数据分析，包括设备总数、实时在线终端数、用户数量、设备在线活跃度、使用时长、设备状态等。可远程控制解锁、休眠、唤醒、重启、开/关机等。可支持视频巡课，调取摄像头画面实时巡课，音视频同步巡课，巡课时会提醒。微课教学平台提供覆盖安全、公开课、信息化教学、教学设计、教学工作报告、说课通用等模板场景内容设置，可创建word或PPT；支持PPT导入，与PPT兼容，可实现PPT一键导入转化图文和背景，插入语音，在文本中定义情景课件的角色、场景、对话内容、试题内容。一键即可合成互动微课、视频资源、图片资源。辅助教学PLC交互式实训系统：内置完整典型电气自动化系统模块库，所有模块以三维元件模型的形式存在，可将各种模块拼装在一起，形成一个完备的自动化系统；PLC可以被各种外部技术控制，成为一个虚拟的被控对象方便教学及实训，培训PLC的编程能力，培训PLC控制系统原理。方便课任教师将教学资源中理论与实践有机结合。
4.教师桌椅1套：木质桌面，桌脚材质冷轧钢板经酸洗处理后喷漆；椅子：可靠背材质塑料、脚金属材质。
5.六角桌椅7套：可自由拼桌，木质桌面，桌脚材质冷轧钢板经酸洗处理后喷漆；椅子：可靠背材质塑料、脚金属材质；
6.环境布置1套：到现场实际勘测，提供实训室平面设计图，提供实训室效果图，提供文化布置设计方案，提供实训室综合布线及安全供电系统监测：支持无线和有线网络通讯，当线路出现接反或者打火时，触发报警发送报警信息至APP或平台。





